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Abstract of FR2653464 

This device comprises a substantially horizontal chassis (1) defining two parallel sides, two rolling 
members (7) extending on one side of the chassis and revolving about axles perpendicularly to this 
side, at least one weighty cylinder (15) coupled to the chassis on the other side and revolving about 
an axle perpendicular to this side, and means (11,12) for varying the relative level of the wheels (7) 
and of the cylinder (15). 
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(§4) Disposrtrf de compactage d'une tranchee etroite. 

fey Ce dispositrf comprend un chassis (1) sensiblement 
horizontal definissant deux cdtes paralleled deux organes 
de roulement (7) s'etendant d'un cdte du chassis et tour- 
nant autour d'axes perpendiculairement a ce cdte au moins 
un cylindre pesant (15) attele au chassis de I'autre cote et 
tournant sur un axe perpendicularie a ce cdte, et des 
moyens (11,12) pour faire varier le niveau relatif des roues 
(7) et du cylindre (15). 
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La pr6sente invention concerne un dispositif 
de compactage d'une tranchSe 6troite. 

La mise en place de canalisations ou de conduc- 
teurs souterrains implique les travaux de creusement du 
sol jusqu'S une profondeur de I'ordre de un m6tre, qui 
sont actuellement de plus en plus r6alis6s au moyen d'outils 
capables de former des tranches etroites de I'ordre de 
80 k 300 mm. 

LMnt6r§t de ces tranches etroites reside 
dans la minimisation de ^importance des chantiers et leur 
realisation rapide. Apr£s la mise en place du conduit, 
on procfede k un rebouchage de la tranch6e et k une refection 
du sol. Du fait de l^troitesse de la tranchSe, il n'est 
pas possible actuellement de proc£der k un rebouchage satis- 
faisant, c'est-i-dire un rebouchage qui reste stable dans 
le temps. La stabilite du rebouchage est obtenue en g6n£ral 
par un compactage 6nergique du matiriau de remplissage 
de la tranch£e avant la realisation du revetement de sol. 
Actuellement, ce compactage ne peut §tre realise que manuel- 
lement, done de manifere imparfaite et pas suffisamment 
£nergique, et en g6n£ral sur la couche sup6rieure du matSriau 
de rebouchage. Au cours du temps, on assiste k un compactage 
naturel des couches inf6rieures non suffisamment tass#es 
et k un effondrement progressif du rev§tement de sol. 

La pr£sente invention entend rem£dier k cet 
inconvenient, qui n£cessite dans de nombreux cas la riouver- 
ture du chantier pour proc£der k un rebouchage additionnel, 
en proposant un dispositif permettant de proc£der k un 
compactage efficace du raat£riau de remplissage de la tranch6e 
et ce, jusque dans ses couches profondes. 

A cet effet I'invention a done pour objet 
un dispositif de compactage d'une tranchSe etroite qui 
comprend : 

- un chSssis sensiblement horizontal d£finissant deux cot6s 
paralieies, 
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- deux organes de roulement s'6tendant le long d'un c8t6 
du chSssis et tournant autour d'axes perpendi culai res d 
ce c6t6, 

- au moins un cylindre pesant attel£ au chSssis le Long 
de L'autre cot£ et mont£ tournant sur un axe perpendiculai re 
& ce c8t6, 

- et des moyens pour faire varier La distance verticale 
s£parant les axes de rotation des organes de roulement 
de I'axe de rotation du cylindre pesant. 

On dispose ainsi d'une machine qui prend 
appui sur le sol k c6t£ de la tranch6e par ses organes 
de roulement et sur le fond de La tranch6e par le cylindre 
pesant, pouvant ainsi faire des allers et retours le Long 
de cette tranch^e en appuyant sur Les couches successives 
de matSriau de retnplissage que I'on dispose dans la tranch^e, 
en prenant en compte l'£L4vation du fond de la tranchSe 
qui en risulte en relevant progressi vement aprfes chaque 
couche le niveau de. I'axe de rotation du cylindre pesant 
par rapport au niveau de I'axe de rotation des organes 
de roulement. 

Pour am^liorer Le compactage, le cylindre 
pesant est mont£ tournant dans un support 6quip6 d'un g£n6- 
rateur de vibrations et attel4 au chSssis au moyen d'organes 
Mastiquement d^formables. 

Dans un mode de realisation, les moyens pour 
faire varier la distance verticale susdite comprennent 
un support dans lequel les organes de roulement sont months 
tournants, ce support 6tant coulissant vert i calement sur 
le chSssis, tandis qu'un organe de commande du coulissement 
est attel6 entre ce support et ce chSssis. 

Dans un autre mode de realisation, ces moyens 
comprennent §galement, ou en alternative, .un support du 
cylindre pesant en deux parties coulissantes vertica lenient 
I'une par rapport k l'autre, I'une de ces parties 6tant 
6quip6e du cylindre et l'autre portant les organes 6Lastique- 
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ment def ormables, un organe de commande du coulissement 
etant dispose entre ces deux parties. 

Dans une variante de ce second mode de reali- 
sation, le chSssis comporte une seconde paire d'organes 
de roulement lateraux s'etendant au voisinage du cylindre 
pesant. Cette variante permet un deplacement autonome sur 
route, pour de petits trajets, du dispositif selon ['inven- 
tion, le cylindre pesant etant remonte de manifere que son 
extr6mite inferieure soit situee au-dessus de I'extremite 
inferieure des organes de roulement. 

Pour rendre automoteur le dispositif selon 
I'invention, et pour le rendre directeur, au moins I'un 
des organes de roulement et le cylindre pesant sont 6quip6s 
d'organes moteurs independants. 

Enfin, le chassis constitue dans un mode 
de realisation prefere, une plate-forme sup6rieure sous 
laquelle sont disposes les organes de roulement et le cylin- 
dre pesant, cette plate-forme comportant un poste de pilotage 
et une centrale de production de fluide hydraulique sous 
pression pour I 'alimentation des organes de commandes du 
coulissement, des organes moteurs, et du g6n6rateur de 
vibrations. 

L'invention sera mieux comprise au cours 
de la description des exemples de realisation ci-apr£s. 

II sera fait reference aux dessins annexes 
dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue d'une premiere 
realisation d'un dispositif selon I'invention, vue en bout, 

- La figure 2 est une vue suivant F de la 

figure 1, 

- la figure 2A est une vue de dessus d'ur^e 
variante du chissis, 

- la figure 3 est une vue en bout d'un deuxieme 
mode de realisation de I'invention, 

- la figure 4 est une vue en bout d'une varian- 
te de ce second mode de realisation. 

Le dispositif repr^s^nte a«ifc figures 1 et 2 
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comprend un chassis horizontal 1 de forme generate en T, 
c'est-a-dire comprenant un Longeron 2 parallele a La 
direction longitudinale A de ddplacement du dispositif, 
et un double jambage 3 et 4 perpendiculai re au longeron 
5 2. Le longeron 2 d§finit un cot£ du dispositif tandis que 
les extremites des traverses 3 et 4 definissent I'autre 
cote de ce dispositif. 

Un support 5 en U comprenant un Longeron 
inf§rieur 5A et deux montants verticaux 5B et 5C, porte 
10 des roues 6 et 7. Ces roues constituent les organes de 
roulement du dispositif sur le sol 8 dans lequel une tranchee 
non representee a ete amenag^e. Les montants verticaux 
5B et 5C du support 5 sont months coulissants dans les 
extremites du longeron 2 et constituent des colonnes Le 
15 Long desquelles le chassis 1 peut etre deplace. A leur 
extremite superieure, les colonnes 5B et 5C sont reunies 
par un longeron superieur 9 qui porte a sa partie mediane 
un chappe 10 d 1 arti cu lat i on du corps 11 d'un verin dont 
la tige 12 est attelee au chassis 1. Ce verin constitue 
20 l^rgane de manoeuvre en coulissement du chassis le long 
des colonnes 5A et 5B. 

Dans la variante de construction du chassis de 
la figure 2A les traverses 3 et 4 s'etendent de maniere 
convergente depuis les extremites du Longeron 2 
25 L'extremite des traverses 3 et 4 opposee 

au longeron 2 est equipee d'une plaque 13 verticale, qui 
constitue une platine d'attelage pour Le support 14 d'un 
cyLindre pesant 15. Le support 14 est en forme de fourche 
et est attele a la platine 13 au moyen d'organes elastique- 
30 ment deformables 16 permettant d'amortir Les vibrations 
que subira le support 14. En effet, la partie superieure 
de ce support est equipee d'un generateur de vibrations 
17 pouvant avantageusement etre constitu£ par un moteur 
hydraulique entrainant un balourd. Le cylindre pesant 15 
35 est monte tournant autour d'un axe de rotation 18 porte 
par des paliers am^nages aux extr6mit£s de la fourche 14. 
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Sous la reference 19 on a represents, de manifere 
esquissee, une centrale de production de fluide hydraulique 
sous pression (un groupe moto-pompe diesel) qui permet 
d'alimenter les differents organes moteurs du dispositif. 
5 Ces organes moteurs sont d'une part le v6rin 

11/ 12, d'autre part Le moteur 17 du g6n6rateur de vibrations, 
et enfin Les moteurs hydrauliques 20 d'entrat nement en 
rotation des organes de roulement 6 et 7 (au moins L'une 
des deux roues) et 21 d'entrafnement en rotation autour 
10 de son axe 18 du cylindre pesant 15. 

L'uti lisation du dispositif s'opdre de La 
maniere suivante : 

TeLle que representee aux figures 1 et 2, 
la position du chassis 1 le long des colonnes 5B et 5C 
15 est telle que La partie inf£rieure du cylindre pesant 15 
est au niveau du sol 8. On amene ainsi le dispositif au 
voisinage de la tranchee de maniere que Le cylindre 15 
soit situ£ en surplomb de celle-ci et L f on regie La position 
du chassis 1, en Le -descendant par le v6rin 11 12 Le Long 
20 des colonnes 5B et 5C, de maniere que la partie inf6rieure 
du cylindre pesant 15 repose sur le fond de la tranch6e, 
Le chissis 1 demeurant sensiblement horizontal. A cet effet, 
on notera que le rayon du cylindre pesant doit etre au 
moins egal & La profondeur de la tranchee. Oe m§me, la 
25 Largeur de ce cylindre (sa hauteur g£om£t ri que) correspondra 
£ la Largeur de La tranchee £ combler. Pour eiargir le 
domaine d'emploi du dispositif, Le cylindre pesant 15 sera 
atteie de maniere demontable au support 14 afin de pouvoir 
procSder k une adaptation de ses dimensions par interchan- 
30 geabilite. Le dispositif ainsi mis en place est manoeuvre 
le long de La tranchee en alimentant Les moteurs hydrauliques 
20 et 21 et en alimentant le generateur de vibrations 17. 
On procide ainsi au tassement du fond de la tranchee et 
derrifere le dispositif on dispose une premiere couche de 
35 materiau de remplissage. Si La tranchee evoLue selon une 
ligne sinueuse, une commande di f f erent i e I le des moteurs 
20 et 21 permettra au dispositif de suivre les sinud- 
sites de la tranchee. A L'extremite de celle-ci, on inverse 
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le sens de emplacement du dispositif pour monter sur Le 
matSriau qui a 6ti fraichement ddposS et on r6gle par Le 
v£rin 11, 12 I'horizontalitS du chassis 1 (en relevant 
ce chassis le Long des colonnes 5B, 5C d'une valeur sensible- 
5 ment 6gale & la couche de mat6riau d£pos£e apris son compac- 
tage). Le chSssis 1 est isolS de I'ensemble vibrant 14, 
15, 17 par les 6l6ments d'attelage 16 6lastiquement diforma- 
bles, ce qui constitue une protection mdcanique des organes 
du dispositif extSrieur & I'ensemble vibrant, et qui amSliore 
10 le contort d'un pilote qui pourrait se tenir au-dessus 
du ch§ssis k un poste de pilotage 22 comportant un pupitre 
23 et des manettes de commande 24 des diffSrents organes 
moteurs du dispositif. 

On peut imaginer, sans sortir du cadre de 
15 I'invention, un dispositif qui ne comporterait pas ce poste 
de pilotage 22 mais un pupitre portable reliS au dispositif 
par des conducteurs flexibles et actionnS par un 
op^rateur se d^pla^ant avec le dispositif le long de la 
tranchee; - 
20 Derrifcre le premier retour du dispositif, 

on a dispose une autre couche de matiriau de remplissage 
qui sera compact^ pendant le troisifeme trajet du dispositif 
le long de la tranchSe et ainsi de suite. On comprend que 
cette manifcre de faire permet d'obtenir un compactage de 
25 tout le matiriau de remplissage et surtout de ses couches 
profondes tel qu'il ne subira pas de variations au cours 
du temps. Le compactage sera d'autant meilleur que le dispo- 
sitif vibrant sera pesant et, d titre d'exemple, on mention- 
nera que pour une masse totale de 1 650 Kg, la masse vibrante 
30 sera de 650 Kg. On comprend que I'extraction du dispositif 
de la tranch6e se fait naturellement au fur et h mesure 
de son comblejnent. SMI fallait sortir le dispositif de 
la tranchde avant comblement total de celle-ci, il suffirait 
de crier dans cette tranch£e une rampe que Mon fera gravir 
35 au cylindre pesant 15 tout en remontant le chassis 1 le 
long des colonnes 5B et 5C. 
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A la figure 3 on a represents une variante 
de realisation du dispositif selon ['invention dans LaquelLe 
le chSssis 1 et le support de roues 25, semblable au support 
5 de La realisation precedente, sont atteies rigidement 
5 L'un h I'autre. Ce bSti est complete par un support 26 
d'un second jeu lateral d'organes de roulement, dont on 
ne voit qu'une roue 27 s'etendant h proximity du cylindre 
pesant 15. Le support 26 est egalement atteie de manifcre 
rigide au chSssis 1. On se trouve alors en presence d"un 
10 v6hicule & quatre roues avec une plate-forme haute sur 
laquelle est situe le poste de pilotage 22 et qui comporte 
une platine d'attelage lateral 13 pour un support de cylindre 
pesant 15. Ce support comporte deux parties. Une premiere 
partie 28, relide £ la platine 13 par les organes eiastique- 
15 ment deformables 16, constitue une colonne de coulissement 
pour la seconde partie du support 29 qui est semblable 
d la fourche 14 de la realisation pr6c6dente. Le d£placement 
vertical du cylindre pesant par rapport aux organes de 
roulement est ici assure au moyen d f un syst£me pignon 
20 30 cremailiere 31, le pignon 30 etant caie & L'extremite 
de I'arbre de sortie d'un moteur hydraulique 32 

fixe sur la partie 28 du support du cylindre pesant, tandis 
que la cremailiere 31 est solidaire de la partie 29 mobile 
de ce support. La representation qui est faite de ces moyens 
25 de commande de coulissement est tout & fait schematique 
et peut comporter de nombreuses variantes & la portee de 
L'homme de Mart. 

On a egalement represente £ cette figure 
des moteurs hydrauliques d'entrainement des organes de 
30 roulement 7 et 27 ainsi que du cylindre pesant 15 reference 
20, 21 et 33. On notera que I'on peut supprimer dans ce 
cas le moteur 21 puisque Les moteurs 20 et 33 permettront 
d'assurer 1 1 ent raTnement et la direction du dispositif. 

On remarquera que le dispositif de la figure 
35 3 possedant quatre roues, peut se deplacer de maniere auto- 
nome sur La chaussee, & condition que ie cylindre pesant 
15 soit relev6 au-dessus du plan de cette chaussee. Cette 
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disposition peut etre avantageuse pour d£placer sur de 
courtes distances le dispositif et pour le mettre en place 
le long de la tranch£e. 

La figure 4 illustre une variante de realisation 
5 du dispositif selon L'invention qui combine les dispositions 
des figures 1 et 2 pour ce qui concerne le cot6 lateral 
gauche de la figure et les dispositions de la figures 3 
k I'exception du train de roues suppUmentai re 27, pour 
ce qui concerne le c6t6 lateral droit du chassis 1. On 

10 retrouvera ainsi, avec les m§mes references, les 6l6ments 
d6ja dicrits. On notera que les moyens d'actionnement de 
la partie 29 du support du cylindre pesant 15 le long de 
la colonne 28 ne sont pas repr6sent6s. II peut s'agir, 
en alternative aux systemes a pignons et cremailldre de 

15 la figure 3, d'un v6rin parallfele a la colonne 28 et atteU 
d'une part a la base de cette colonne et d'autre part d 
la partie 29 de support du cylindre pesant 15. 

20 


25 


30 


35 
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REVINDICATIONS 

1. Dispositif de compactage d'une tranch^e 
6troite caract6ris6 en ce qu'il comprend : 

- un chSssis (1) sensiblement horizontal dfifinissant deux 
c6t$s paralUtes, 

5 - deux organes de roulement (6,7) s'6tendant le long d'un 
c6t6 du chSssis (1) et tournant autour d'axes perpendicu- 
laires h ce c6t£, 

- au moins un cylindre pesant (15) attel6 au chSssis (1) 
le long de I'autre c6t£, et mont£ tournant autour d'un 

10 axe (18) perpendiculaire h ce c6t£, et des moyens (11, 
12) pour faire varier la distance verticale s6parant des 
axes de rotation des organes de roulement (6,7) de I'axe 
de rotation (18) du cylindre pesant (15). 

2. Dispositif selon la revendi cation 1, carac- 
15 t6ris6 en ce que le cylindre pesant (15) est mont6 tournant 

dans un support (14) 6quip6 d f un g#n6rateur de vibrations 
(17) et fix* au chSssis (1) au moyen d'organes (16) 6las- 
tiquement dif orraables^ 

3. Dispositif selon la revendi cation 1 ou 
20 la revendi cation 2, caract&risd en ce que les organes de 

roulement (6,7) sont months tournants dans un support (5) 
mont£ coulissant verti calement sur le chSssis (1), tandis 
qu'un organe de comraande (11,12) du coulissement est dispose 
entre ce support (5) et le chSssis (1). 

25 4. Dispositif selon la revendi cation 2 ou 

la revendi cation 3, caract6ris6 en ce que le support du 
cylindre pesant (15) est en deux parties (28,29) coulissantes 
verticalement I'une par rapport & I'autre, I'une (29) 6tant 
6quip6e du cylindre (15) et I'autre (28) 6tant attel4e 

30 au chSssis (1) par les organes 6lastiquemnet d6formables 
(16), un organe de commande du coulissement (30,31,32) 
6tant dispose entre ces deux parties (28,29). 

5. Dispositif selon la revendi cation 4, prise 
en d^pendance de la revendi cation 2, caract6ris6 en ce 

35 que le chSssis (1) comporte une seconde paire d'organes 
de roulements (27) lat6raux s'4tendant au voisinage du 
cylindre pesant (15). 
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6. Dispositif selon la revendication 5, carac- 
t6ris$ en ce que les organes de roulement latSraux sont 
months tournants dans des supports (25,26) fix£s rigidement 
au chassis (1). 

7. Dispositif selon I'une quelconque des 
revendications pr6c£dentes, caract6ris6 en ce qu'au raoins 
l f un des organes de roulement (6,7,27) et le cylindre pesant 
(15) sont 6quip6s d'organes moteurs (20,21,33) ind^pendants. 

8. Dispositif selon L'une quelconque des 
revendications pr6c6dentes, caract6ris6 en ce que le chSssis 
(1) constitue une plate-forme supSrieure sous laquelle 
sont disposes les organes de roulement et le cylindre pesant, 
qui comporte un poste de pilotage (22) et une centrale 
(19) de production de fluide hydraulique sous pression 
pour I'alimentation des organes de commande du coulissemnet 
(11,12,32), des organes moteurs (20,21,33), et du g6n6rateur 
(17) de vibrations. 
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